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Compléter le diagramme d'analyse fonctionnelle du systtme d’arrosage

automatique ci-

dessous a l'aide du texte et du schéma de gauche ci-dessous :

Analyse du fonctionnement d'un arrosage automatique de jardin

L'eau provenant du réseau est prélevée a Fonction
partir d'un robinet & l'aide d'un manchon
adapté qui permet de raccorder le robinet au
réseau. Une vanne permet d'autoriser
I'arrivée d'eau dans le circuit d'arrosage
constitué d'un ensemble d'asperseurs
disposés dans différentes zones du jardin et
reliés par des tuyaux. La circulation d'eau
est commandée par un programmateur qui
transmet |'ordre d'ouverture ou de
fermeture d'une  électrovanne par
I'intermédiaire d'un cdble électrique.
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Compléter le diagramme d'analyse fonctionnelle du systéme
d'arrosage automatique a |'aide du descriptif ci-dessus.
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Compléter le diagramme d’analyse fonctionnelle du systeme de portail automatisé ci-dessous

a I'aide du schéma de gauche ci-dessous :

Analyse du fonctionnement d'un portail automatisé
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Compléter le diagramme d’analyse fonctionnelle du robot explorateur
schéma et du texte descriptif ci-dessous :

* Pilotage du robot explorateur

Télécommandé par I'utilisateur a I'aide d’une télécommande infrarouge @,
le robot préleve des images des cibles qu’il rencontre grace a sa caméra em-
barquée @.

* Prise de vue de la cible

Al'approche d’une cible, un capteur a ultrasons @ mesure la distance et envoie
un signal a un microcontréleur @ qui traite les informations et commande,
par l'intermédiaire d’un circuit de puissance @, l'arrét des moteurs @.
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